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RESUMO

A utilizacdo da Automacdo Robotica de Processos (RPA) em uma empresa
oferece diversas vantagens, contribuindo para melhorias significativas em eficiéncia,
produtividade e qualidade nos processos organizacionais. Os rob0s de software
podem executar tarefas repetitivas e operacionais de maneira rapida, consistente e
sem variagOes. Neste estudo sdo apresentados referenciais tedricos acerca das
caracteristicas de um RPA, tal como 0s aspectos essenciais que permitem sua
evolucdo. O objetivo deste trabalho é mostrar que a implantacdo dessa tecnologia &
vantajosa para organizagdes que buscam maior eficiéncia, e promover reducao de
atividades que séo repetitivas e massivas para um humano fazer. Nesse contexto,
para garantir a eficiéncia atrelada a um rob6 construido em RPA é apresentado um
estudo de caso aplicado na empresa JBS Transportadora de Lins - SP e implementada
na linguagem Python juntamente com suas bibliotecas. Os levantamentos e estudos
realizados indicam que o beneficio dessa implantagdo tornou uma melhor
administrac@o do horério dos funcionarios, usando-os em tarefas mais estratégicas,
ou seja, resultando em ganho de produtividade e qualidade para o negdécio.

Palavras-Chave: RPA.Python.Automacéo.Robodtica.
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ABSTRACT

The use of Robotic Process Automation (RPA) in a company offers several
advantages, contributing to significant improvements in efficiency, productivity and
quality in organizational processes. Software robots can perform repetitive and
operational tasks quickly, consistently and without variations. This study presents
theoretical references on the characteristics of a RPA, as well as the essential aspects
that allow it to evolve. The aim of this work is to show that implementing this technology
is advantageous for organizations seeking greater efficiency, and to promote a
reduction in activities that are repetitive and massive for a human to do. In this context,
in order to guarantee the efficiency associated with a robot built using RPA, a case
study is presented which was applied to the JBS Transportadora company in Lins - SP
and implemented in the Python language along with its libraries. The surveys and
studies carried out indicate that the benefit of this implementation has been better
management of employee hours, using them for more strategic tasks, in other words,
resulting in productivity and quality gains for the business.

Keywords: RPA.Python.Robotic Automation.
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1 INTRODUCAO

Nas ultimas décadas, tem havido um grande progresso na area da tecnologia,
que tem se estendido para muitas empresas de diferentes setores da industria. A cada
dia, a evolucdo tecnolégica impulsiona o desempenho das empresas, trazendo
beneficios notaveis. Por exemplo, a introducdo de robés na montagem de carros foi
uma inovacgao significativa no setor automotivo, aumentando a eficiéncia das
concessiondrias e automatizando ainda mais a indastria. A partir desta premissa, a
automacdao tem sido aplicada para a realizacdo de tarefas repetitivas em ambientes

administrativos para a gestao de processos empresariais.

A automacgéo robdética de processos, também conhecida pela sigla
RPA (Robotic Process Automation), é uma tecnologia que tem como objetivo
automatizar processos de negdcios, através da configuracdo e
gerenciamento de robés de software que atuam como usuarios de aplicativos
sintéticos. Esses robbs sdo capazes de automatizar tarefas operacionais
repetitivas e estruturadas nos sistemas da organizagdo, proporcionando
ganhos significativos de eficiéncia e produtividade (QUALITAT, 2020). Os
bots, como também s&o conhecidos, tém demonstrado ser uma solugdo
valiosa em diversas areas, incluindo finangas, direito, tecnologia da
informacgé&o, turismo, educagéo, entre outras (CASTRO, 2020).

A implementacao da automacao roboética de processos pode trazer beneficios
significativos, como a reducao de custos e tempo, diminui¢cdo de riscos e aumento da
flexibilidade nas operagdes. Com a automacdo de tarefas antes executadas pelos
funcionarios, estes podem dedicar mais tempo a atividades estratégicas que requerem
analises mais elaboradas e planejamento. A eliminacdo de possiveis equivocos
gerados por fadiga e falta de atencdo humana é outra vantagem dos rob0s
programados. Além disso, a flexibilidade da tecnologia permite que o robd seja
implementado em diferentes escalas, com a possibilidade de replicagdo em varias
maquinas e execucdo de tarefas com diferentes dados de forma continua, sem
interrupcoes, acelerando assim os processos desejados.

Nesse contexto, este trabalho de graduacdo tem como objetivo a criacdo de um
robd de software construido com a linguagem de programacao Python para ser
implantado na empresa JBS Transportadora, realizando o servico de extracdo de
dados para 4 segmentos por meio da geracdo dos relatérios “Razao Contabil
Detalhado” e “Razao de Frete Consolidado” no sistema ERP Corporate. De maneira

estratégica, o robd extrai cada relatério de acordo com os parametros ja usados no
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dia a dia de cada segmento, varias vezes ao dia, possibilitando que a operacéo tenha
sempre dados atualizados para gestdo financeira, patrimonial e econdémica da

empresa.

2 FERRAMENTAS PARA DESENVOLVIMENTO DO PROJETO

Neste capitulo, serdo abordados os topicos fundamentais para a compreensao
deste projeto, ou seja, estabelecendo as significativas consideragbes sobre o
processo de geracao de relatérios no ERP Corporate, as tecnologias empregadas no

trabalho e uma explicacdo mais detalhada sobre o que representa o RPA.

2.1 RPA (ROBOTIC PROCESS AUTOMATION)

A RPA, automatizacdo robotica de processos € um sistema cuja sua
funcionalidade € operar da mesma forma que um humano, o sistema é visto como
uma forma de otimizar processos repetitivos, reduzindo o peso de tarefas simples para
os trabalhadores (Van Der Aalst et al., 2018).

Para melhor definicdo, a automatizacéo de processos roboéticos é baseada em
regras de software que ndo estao ativos, chamados BOT que podem imitar as acées
feitas por um ser humano em computadores de forma mais agil, segura e com maior
massa de servicos (Madakam et al., 2019).

Com a evolucéo da tecnologia, para (Madakam et al., 2019) as empresas que
implementarem a RPA desempenhara maior produtividade aos funcionarios, e muito
provavel de que os robds venham a ter maior eficacia, com até 45% dos postos de
trabalho nas industrias até o ano de 2025.

Grafico de Impacto das tecnologias nos empregos do mundo até 2025 (em

milhdes).
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Grafico 2.1 - Evolucdo da RPA
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Fonte: Gartner, 2017. Adaptado pelos autores.

Segundo Graglia et al. (2018), a Inteligéncia criara mais empregos do que
eliminara, um ganho de 2,3 milhdes de empregos até o ano 2020, enquanto eliminara
1,8 milhdes de empregos. Com o crescente aumento de tecnologias nas empresas,
muitas inovagdes caracterizavam um periodo de transi¢cdo, de perdas de empregos a

adaptacao e recuperacao.

Com a tecnologia em uso, melhoramos a produtividade de muitas
organizagdes, eliminando milhdes de posi¢cdes de médio e baixo nivel, assim, criando

milhdes de médio e alto nivel (Graglia et al., 2018).

2.3 LINGUAGEM PYTHON

Python é uma linguagem rapida, poderosa, simples e de codigo aberto, que
suporta varias tecnologias. Sua estrutura de dados ¢é de facil legibilidade, tornando-a
de facil compreensado e muito proxima a linguagem humana, ou seja, de alto nivel
(SRINATH, 2017).

Assim como outras linguagens de programacao, a linguagem Python conta com
bibliotecas que auxiliam os desenvolvedores a ganharem agilidade na implementagao
de projeto. A utilizacao de bibliotecas no Python pode ser realizada por meio do

sistema de gerenciamento de pacotes padrdao Preferred Installer Program,
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popularmente conhecido como pip. Deste modo, a instalagdgo de uma
biblioteca/mddulo/pacote Python pode ser realizada por meio do comando “pip install

nome-do-pacote”.

2.3.1 Pip - (Gerenciador de Pacotes do Python)

O comando "pip install" € uma ferramenta fundamental no ecossistema Python
que permite instalar pacotes do Python e de terceiros, esses pacotes sao conhecidos
como bibliotecas no ambiente Python. O "pip" € o gerenciador de pacotes padrao para
Python e facilita o processo de obtencgéo e instalagdo de pacotes de codigo aberto
disponiveis no repositério do Python Package Index (PyP!I) ou indice de pacote Python
(GIBBS,2021).

GIBBS (2021) afirma, que uma vez utilizado o “pip install nome-do-pacote
essas bibliotecas sdo armazenadas no computador e com isso, € possivel importar a
biblioteca no cédigo e utilizar as suas fungdes/métodos disponiveis. Vale ressaltar que

€ possivel importar mais de uma biblioteca no cédigo.

A linguagem Python é diversificada e possui uma grande comunidade de
desenvolvedores que criam bibliotecas e ferramentas para ajudar a tornar o

desenvolvimento de software mais rapido e eficiente.
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Nome da biblioteca Descricao

pyautogui Permite  automatizar  tarefas
repetitivas.

pymsgbox Exibe caixas de dialogo, facilitando
a interacao com o usuario.

datetime E um modulo que permite alterar
datas e horas.

logging Informa sobre as depuracfes do
cbdigo (avisos e erros).

0S Faz a interacdo com o sistema
operacional nativo.

subprocess Permite iniciar e  controlar
processos externos pelo programa.

pandas Realiza analise e manipulacédo de
dados tabulares, como planilhas e
bancos de dados.

time Oferece funcionalidades
relacionadas ao tempo e a medicao de
tempo.

calendar Fornece uma variedade de
fungbes para facilitar a manipulagdo de
datas e calendarios.

shutil Permite copiar, mover, renomear e
excluir arquivos e diretorios.

Chrome Realiza testes em aplicativos da
web, faz raspagem de dados da web pelo
navegador Chrome.

webdriver Controlar um navegador de forma

programatica
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A Tabela exibe de maneira sucinta as bibliotecas utilizadas neste projeto. As
Subsecgbes: Pyautogui, Selenium, Pandas e Logging abordam com mais detalhes as

bibliotecas consideradas cruciais para o projeto.

Dentre as bibliotecas supracitadas, pode-se destacar, Pyautogui, Selenium,

Pandas e Logging o qual sdo abordadas com mais detalhes nas subsec¢des.

2.2.2 Pyautogui

Pyautogui € uma biblioteca Python que permite automatizar a¢cdes de mouse e
teclado. Deste modo, a utilizacdo da biblioteca possibilita que sejam criados scripts
Python para executar tarefas repetitivas, tais como: clicar em botdes, digitar textos,
mover o mouse, pressionar teclas e até mesmo tirar screenshots (Sweigart, v. 25
2020).

Cibi (2022) ressalta atencdo na resolucdo da tela utilizada, para que o
mapeamento das acdes do mouse guiada pelas coordenadas de x e y dos pixels; um
exemplo é que um BOT com a resolucdo de 1080p, s6 ir4 funcionar com maior
preciséo nas telas semelhantes a esta resolugéo.

A biblioteca é util para automatizar tarefas que geralmente sdo executadas
manualmente, como preenchimento de formularios ou realizacdo de testes de
software, tornando os processos dos utilizadores mais facil e agil (Cibi, et al 2022).

Para comecar a usar o Pyautogui, é preciso instala-lo usando uma ferramenta

de gerenciamento de pacotes como o pip,

pip install pyautogui

Em seguida, importar a biblioteca em seus scripts Python

import pyautogui
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2.2.3 Selenium

O Selenium é uma biblioteca de cédigo aberto muito utilizada em linguagens
Java, JavaScript, C#, Python e Ruby para realizar testes em navegadores. GARCIA
(2022), também diz que a biblioteca é amplamente usada para automacdes de teste
e interacdes com os navegadores web. Com o Selenium, é possivel controlar um
navegador da web automaticamente, simular a interagdo humana em sites e executar
testes automatizados em aplicativos da web. O Selenium é particularmente util para
realizar testes de regressdo, automatizar tarefas repetitivas na web e extrair
informacdes de paginas da web (GARCIA, Boni, 2022).

Para NYAMATHULLA (2021), o Selenium pode se comunicar com diversos
navegadores da web, incluindo Google Chrome, Mozilla Firefox, Microsoft Edge, entre
outros. Isso € possivel através de um driver especifico para cada navegador que serve
como uma conexao entre o codigo Python e o navegador real.

Para comecar a usar o Selenium, € preciso instalad-lo usando uma ferramenta

de gerenciamento de pacotes como o pip,

pip install Selenium

Em seguida, importar a biblioteca em seus scripts python,

From selenium import webdriver

2.2.4 Pandas

O Pandas é uma das bibliotecas mais adoradas em Python quando se trata de
analise e manipulacdo de dados (CHEN,2018). E uma ferramenta facil de usar e
eficiente para lidar com dados tabulares, como tabelas, planilhas e bancos de dados.
O Pandas é amplamente utilizado em campos como ciéncia de dados, analise de
dados, engenharia de dados e areas relacionadas.

CHEN (2018), aborda que o Pandas é altamente otimizado para lidar com
grandes conjuntos de dados, garantindo um desempenho excepcional. Muitas vezes,

ele € combinado com outras bibliotecas populares do Python, como NumPy (para
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operacdes numéricas), Matplotlib (para visualizacdo) e Scikit-Learn (para aprendizado
de maquina).
Para comecar a usar o Pandas, é preciso instala-lo usando uma ferramenta de

gerenciamento de pacotes como o pip,

pip install pandas

Ap6s a importacdo da Pandas, € possivel criar DataFrames, ler dados de
arquivos, executar operacdes de andlise de dados, tornando o Pandas, uma
ferramenta essencial para qualquer pessoa envolvida em analise de dados usando
Python (CHEN,2018).

2.2.5 Logging

A Dbiblioteca logging do Python desempenha um papel essencial na
implementacdo bem-sucedida de Automacdo de Processos Robéticos (RPA),
proporcionando uma estrutura robusta para o registro de mensagens durante a
execucdo de scripts e automacbes (GIRIDHAR, 2019). Essa biblioteca é
particularmente valiosa no contexto de RPA, onde a capacidade de rastrear e depurar
eventos € crucial para garantir o desempenho adequado dos bots.

No ambito especifico de RPA, a biblioteca logging permite configurar diferentes
niveis de severidade para as mensagens registradas, proporcionando flexibilidade no
controle da quantidade e importancia das informacgdes a serem capturadas durante a
execucao dos bots. A capacidade de definir manipuladores (handlers) também permite
direcionar essas mensagens para diferentes destinos, como consoles, arquivos de log
ou servigos remotos, oferecendo uma abordagem versatil para o gerenciamento de
logs em ambientes de automacéo.

Para comecar a usar o Logging, € preciso instala-lo usando uma ferramenta de

gerenciamento de pacotes como o pip,

pip install logging
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A flexibilidade e a eficacia da biblioteca logging sdo fundamentais para a
manutencdo e o monitoramento de scripts RPA, tornando-a uma escolha vantajosa
na implementacéo de automacdes que exigem um controle preciso sobre eventos e

erros.

3 ESTUDO DE CASO

A JBS Transportadora estd implementando o uso de um robd para a extragdo
de relatérios contabeis e de frete, com o objetivo de otimizar e acelerar o processo de

analise contabil dos fretes realizados pelos segmentos da organizacao.

3.1 METODOLOGIA

Este projeto foi desenvolvido em trés fases: mapeamento de contexto,
avaliacdo de mapeamento, desenvolvimento e avaliagdo. Com isso, este trabalho
possui como énfase o processo de desenvolvimento do bot e a analise dos resultados
obtidos a partir da implementagcado e estudo dos resultados para converté-los em
informacgdes que contribuam para o aprimoramento constante do robd.

A fase inicial de mapeamento do contexto envolveu uma compreensao
aprofundada do cenario atual dos controllers nos segmentos Boiadeiro, Frigorifica,
Container Seara e Seara Agro da JBS Transportadora. Durante essa etapa, foram
conduzidos levantamentos junto as respectivas areas, visando abordar os seguintes
pontos essenciais: a) o processo manual de geracao de relatérios nas telas de Razéo
Contabil Detalhado e Razdo de Frete Consolidado, adaptados as necessidades
especificas de cada segmento; b) a duracdo média para execuc¢do do processo; c) a
frequéncia diaria de extracdo de dados; d) os horéarios especificos em que ocorrem
essas extracoes.

Com base nos filtros obtidos nas telas, foi constatado que a geracéo do relatério
de Razéao Contabil Detalhado demanda aproximadamente 5 minutos, enquanto o
relatorio de Razéo de Frete Consolidado requer cerca de 8 minutos. Os colaboradores
costumam realizar essas extragdes trés vezes ao dia, nos horarios de 7h, 10h e 15h.

Prosseguindo no fluxo do projeto, foi conduzido um estudo detalhado do
mapeamento anteriormente realizado, essencial para iniciar o desenvolvimento do

plano de execucdo que o RPA seguiria para gerar cada relatério no ERP.
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Cabe destacar que, para a eficiéncia da tecnologia RPA, € fundamental
estabelecer um alinhamento sdlido no plano de execucéo, a fim de evitar perdas de
tempo e otimizar o desempenho do robd. Nesse contexto, a metodologia e a estratégia
delineadas estéo claramente definidas no diagrama apresentado abaixo:

Grafico 3.1 - Diagrama
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3.2 ROBO

Nesta subsecdo, serd apresentada de modo pontual, os importantes passos
determinados para a composi¢ao do robo.

3.2.1 Login Corporate

Como mencionado no capitulo anterior, um processo de RPA deve operar de
maneira semelhante a forma como um humano executaria a atividade em questéao.
Portanto, ao rodar o script do robd, a primeira acado programada consiste em abrir 0
arquivo "JBS.Updater.Corporate.exe" (Figura 1), 0 executavel correspondente ao ERP
Corporate contido no disco K:\, como especificado na linha de codigo a seguir:

os.startfile (‘'K:\Div\CorporateUpdater\JBS.Updater.Corporate.exe")

Figura 3.1 — JBS.Updater.Corporate

! M- Framer CorporateUpdater - [u} x

I
Inicio Compartihar ~ Exibir Ferramentas de Aplicativo (2]
EN ¢ Recortar B 2 Novo item ~ B @dabrir - HHselecionar tudo
= e = ]

W2 Copiar caminho 17 Facil acesso = Editar Limpar selegio

Fixarno  Copiar Colar olor ialh Mover Copiar  Excluir Renomear  Nova Propriedades @ ecs
esso rdpido 7| Colar atalho para~ para~ - pasta - Historico Inverter selegio
Area de Transferéncia Organizar Novo Abrir Selecionar
« v 1 > Este Computador > Apl (\WLINNT) (K) > Div > CorporateUpdater v O £ Pesquisar em Corp..
Nome Data de modificagdo Tipo Tamanho

st Acesso rapido
¥ Corporate

7 JBS.Updater.Corporate

6] JBS.Updater.Corporate.exe

|| JBS.Updater.Corporate.exe_BKP-22-02-22_09-28-06
|| JBS.Updater.Corporate.exe_BKP-31-03-22_11-08-12
£ JBS.Updater.Corporate_ERROR_29-11-21

@ OneDrive

= Este Computador
I Desktop

= Documentos

¥ Downloads

= Imagens

) Musicas
# Objetos 3D

 videos

~ Disco Local (C)
SysB QWLINNT) (F)

» Public (\linfs01) ()
Apl (WLINNT) (K2)
TRP (\linfs01) (O2)
Sysd (WLINNT) (W:)

v~ Compartilhado (\W\lir

I ]

v

& Rede

6 itens 1item selecionado 122 KB =

Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.

Apés a execucdo, espera-se que a tela de login do sistema (Figura 2) seja

aberta, possibilitando assim a insercao das credenciais de acesso.
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Figura 3.2 - Tela de Autenticacédo do sistema Corporate

Autenticacdo

Usuario

s -

l

Base de dados

Matriz =

Esqueci minha senha

‘Acesar‘ ‘ Sair

Corporate 8.710.00 - 16/11/2023 08:00:00

Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.

7

Neste momento, € crucial verificar se a janela de "Autenticacdo" foi
efetivamente aberta ou se ocorreu algum problema durante a execucdo. Para essa
verificacdo, o rob6 aguarda até 180 segundos (3 minutos) para que a janela com o
titulo "Autenticacdo" seja aberta. Caso isso nao ocorra dentro do prazo estipulado, o
robd registra um erro no log e retorna True para indicar uma condicdo de falha,

resultando no encerramento do processo devido a um erro critico.

#verifica se tela de login abriu

timeout = time.time() + 180

while teste_abertura.title !='Autenticacdo’ and time.time() < timeout:
teste_abertura = pg.getActiveWindow()
pg.sleep(1)

if teste_abertura.title !='Autenticacao’
taskkill = True
motivo = 'Bot ndo conseguiu abrir tela login’
logging.error(prefixo_log + motivo)
return taskkill

Antecipando um cendrio em que 0 processo ocorreu corretamente e a janela
foi aberta, o bot prossegue digitando as credenciais de acesso em cada um dos

campos, utilizando a biblioteca PyAutoGUI para simular as a¢des de mouse e teclado.
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Apos preencher os dados de usuario e senha, o robd mantém o campo "base de
dados" com o valor "matriz", garantindo que, ao gerar relatérios, os dados saiam
completos, o que ndo aconteceria caso a base especificada fosse outra. Para
concretizar esta etapa, foi utilizado o comando da tecla ENTER para acionar o botéo
“acessar’.

Novamente, é necessario verificar se a ultima acao foi concluida com éxito ou
se houve alguma instabilidade. O cenério ideal € que a tela inicial do sistema ERP
(Figura 3) seja aberta ap6s a finalizag@o do login para dar continuidade ao processo.
Para garantir isso, o codigo aguarda até que a cor do pixel na posicao (12, 5)
corresponda a cor especificada (7, 86, 157) ou até que o limite de tempo de 60

segundos seja alcangado.

#verifica se Corporate esta aberto

timeout = time.time() + 60

while not pg.pixelMatchesColor(12,5,(7,86,157)) and time.time() < timeout:
pg.sleep(1)

if not pg.pixelMatchesColor(12,5,(7,86,157)):
taskkill = True
motivo = 'Bot ndo conseguiu abrir tela inicial erp pés login'
logging.error(prefixo_log + motivo)

return taskkill

Em termos mais simples, o cédigo valida se a cor azul, correspondente ao
simbolo do sistema Corporate no canto superior esquerdo da tela, € encontrada na

coordenada especificada (12, 5).
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Figura 3.3 - Tela inicial do ERP Corporate

%, Comporate (Matriz) - o *
Jor— Financeim Comercial Fabrica r Favoritos <]

Matriz | BOTTRPRPA-MTZ | BOT TRPRPA | Corporate 871000 - 16/11/2023 080000 | “Confiamos em Deus, respeitamos a natureza” | Mtathos

Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.

Se a condicao nao for atendida dentro do prazo de 1 minuto, é registra o erro
no log e retorna True, indicando uma falha critica de processo.

3.2.2 Relatério Razao Contabil Detalhado

Nesta subsecéo, apresentaremos o processo de extra¢ao do primeiro relatorio,
0 Razédo Contabil Detalhado. Uma caracteristica distintiva do Corporate € a atribuicdo
de um cédigo Unico a cada tela operacional do sistema. Ao inserir esse codigo na
barra de pesquisa e pressionar a tecla "ENTER", a tela desejada € imediatamente
exibida, proporcionando uma eficiente abordagem para a realizacédo da tarefa. E
dessa funcionalidade que o robd tira proveito. No caso do relatério Razdo Contabil
Detalhado, o codigo correspondente a esta tela é o cADCT404.

Mais uma vez, utilizando a biblioteca PyAutoGUI do Python, o robd simula a
acao de digitar esse codigo na barra de pesquisa (Figura 4) e realiza o acionamento
da tecla "ENTER". Esse processo automatizado agiliza a execugcédo da tarefa de

extracao do relatorio.
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Figura 3.4 — Codigo da tela Razéao Contabil

cADCT404

Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.

Apbés a abertura da tela, o passo subsequente envolve a insercdo dos
parametros essenciais para a geracdo dos dados. O PyAutoGUI é empregado para
automatizar a digitacdo, permitindo que o robd preencha os campos de data inicial,
data final, resumido, estorno, grupo de empresa e codigo da conta contabil. E
relevante observar que, apds cada insercédo de valor em um campo, a tecla TAB é
acionada, facilitando a navegacdo para o proximo campo, sendo este processo

repetido até o ultimo parametro.

Figura 3.5 — Tela Raz&o Contabil Detalhado
£ Corporate (Matriz) T ) - =] X

Administrativo Financeiro Comercial

F3 Executar FE Finalizar  F11 Maximizar e cADCT404

Parmetros
Razdo Contabil Detalhado
Data Inical [01/11/2023 |~ Data Final [30/11/2023 [~
Resumido [0-Hae - Estomo [ovge -
Empress L |
Grupo de Empresa 7[7 - pvisio TRansPORTES |

~ Centro de Custo

| cidgo Mimero | Nome
-

~ Conta Contabil

|  codigo Momero | Nome
» 33 RESULTADO LIQUIDO

| Motz | SOTTRORPAMIZ | BOTTRPRPA | Comorne 871000 1671203080000 | | “Confamos em Deus respetamon aratreza® | Atathos| £

Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.

Para os campos "data inicial" e "data final", o rob6 preenche com as
informacdes do primeiro e Gltimo dia do més atual, respectivamente. O processo utiliza
a funcao datetime.now() para obter o més e ano atuais, seguido pelo modulo calendar
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para determinar o ultimo dia do més corrente. Apos armazenar cada informacdo em
variaveis distintas e converté-las para o tipo string, os valores sdo concatenados para

ficarem no formato de data.

#obtencéo de primeiro e ultimo dia do més
mes = datetime.now().month
ano = datetime.now().year
dia_max = calendar.monthrange (2023, mes)[1]
ano = str(ano)
mes = str(mes)
dia_max = str(dia_max)
primeiro_dia = '01' + mes + ano

ultimo_dia = dia_max + mes + ano

Os campos "resumido” e "estorno” sdao ambos preenchidos com o texto "0 -
nao", enquanto nos campos "grupo de empresa" e "co6digo” no grid Conta Contéabil, é
crucial inserir os valores 7 e 3, respectivamente, conforme representado na Figura 5.
E crucial que nenhum cédigo seja informado na grid Centro de Custo, desta forma é
garantido que os dados contabeis de todos os segmentos venham em um Udnico
relatério, proporcionando uma significativa economia de tempo no processo. Além
disso, assegura a precisdo das informac¢des, uma vez que cada controller pode
acessar o mesmo arquivo excel e aplicar um filtro para encontrar os dados especificos
de sua operacao.

A proxima acdo do robd é acionar a tecla F3, atalho do botdo "executar”,
iniciando assim o processo de geracao do relatério Razao Contabil Detalhado pelo
ERP.

Nesta etapa, o0 script aguarda por 1000 segundos até que o relatério esteja
pronto. O tempo prolongado € necessario, especialmente considerando que, conforme
0 més se aproxima do fim mais dados contabeis sdo apurados e o relatério fica cada
vez mais extenso, consequentemente o Corporate leva mais tempo para carregar
esses dados.

Quando o ERP nao consegue gerar o relatério, seja devido a um parametro
digitado incorretamente ou a qualquer outra razdo, o resultado € uma tela em branco

com uma aba intitulada "sem dados". Em contrapartida, quando o relatdrio é gerado
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corretamente, os dados sdo apresentados, e a aba é rotulada como "Resultado 1"
(Figura 6).

Figura 3.6 — Relatdrio de Razdo Contabil Detalhado

elol ol sialal ot o lllel lon
HHEHRH HEHEH HiHE

i

£
¥

r?_i

Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.

Para avaliar o éxito ou insucesso da busca, o cddigo analisa dois cenarios: a)
se o resultado € "sem dados" e b) se o simbolo da &ncora azul esta visivel na tela
(figura 6), indicando a carga bem-sucedida do relatorio. Para realizar essa verificacao,
foi implementado o codigo abaixo que opera dentro do limite temporal de 1000
segundos. Durante esse periodo, a cor da ancora é continuamente examinada na
posicao especifica da tela (x=347, y=148). Se a ancora nao for localizada, o codigo
procura na tela por uma imagem correspondente a aba "sem dados" em um arquivo
.png. Caso seja identificado o resultado "sem dados" ou se nenhuma das condi¢des
for verdadeira, o rob6 pressiona a tecla F8 para fechar a tela do Razéo C. Detalhado
e registra um erro no log, indicando que o bot ndo conseguiu gerar o relatorio. A

variavel taskkill é, entdo, retornada para encerrar 0 processo.

#aguarda gerar relatério. Verifica se resultado foi "sem dados" enquanto
aguarda
timeout = time.time() + 1000
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while not pg.pixelMatchesColor(347,148, (169,210,117)) and time.time() <
timeout:
pg.sleep(4)
semdados = pg.locateOnScreen(r'../imagens/semdados.png’)
if semdados:
pg.press('f8')
motivo = 'Sem dados para consulta’
logging.info(prefixo_log + motivo)
return taskkill
if not pg.pixelMatchesColor(347,148, (169,210,117)):
taskkill = True
pg.press('f8')
motivo = 'bot ndo conseguiu gerar relatorio'
logging.error(prefixo_log + motivo)

return taskkill

N&o apresentando erros, o robd gera de imediato 0 arquivo de extensdo .xlIsx
com o auxilio das agbes do mouse e do teclado, e com nome ajustado para “R. C.
Detalhado.xlsx”. O arquivo é salvo em uma pasta do projeto especifica para

armazenar os relatérios do projeto.

Figura 3.7 - “Relatério Razdo Contabil Detalhado” para download

£ Corporate (Matr) - a *

|F;[muur P2 Finalizar 11 Masimizar ) cADCHﬂAl
Pardmetros Resultaco 1 %
FG.U Sa=- +-|/EHIT % B o
(=) -
I e E
T e —— Gentod Qusto Conta Centébd Loncament | Teceno
cadga | Maml = Cadgo | Moimern Heme codga Himero Name Cidgo | Sedo | Debito | Cridto  Codga |  Mome
Alen 5 1193 M60A0407580 \EICLAO SEQ4GTT 21748 3010020000000... | OLEQ CIESELTRE sk 0,00 2190808 WS S/A -Tar
1193 WE0BD043%8 VEICLLO FCZ 5394 19653 32010020000000... OLED DIESEL TRP 15154 0,00 2140505 S5/ - Tor
[ il 3 1193 106080407557 | VEICWLO SEQ4628 21750 32910020000000.., | LEO DIESEL-TRP. 151194 0,00 2190306 XS S/A - Tor
@ por s 1193 | 106060204422 VEICLLO FOL-SFE3 21272 32010020000000... OLEQ DIESEL-TRP 151194 L 0,00 2190506 JBS S/A - Ter
e 1193 106080204026 VEICLLO CDV-3C43 17789 32010020000000... OLEQ DIESEL-TRP 151184 1
1183 106080224600 \EICLLO FLE-TAST 20270 32010020000000... | OLEQ CIESELTRE 15184
1193 WS0EDZ04411 VEICLLO FYE <81 20203/ 32010020000000... | OLEQ CIESEL TRF s snm
1193 W0ATAZE309 \EICLLO BRASTID 15285 32010020000000... OKEQ DIESELTRP 1
1193 06080407483 \ETCLLO ENI-4ATS 15431 320 10020000000... | OLEO DIESELTRP. 11184
1183 06080204457 \EICLLO BNL2622 16342 32010020000000... OLEO DIESEL TR suss i
H 1193 106080204204 | VEICLLO EAW-SHE7 2013 | $3010020000000... | OLEQ DIESELTRP i asm amsm| 000 200806 mES)
H 1193 160B0TDN3 VEICLAD W07 18539 32010020000000... | CLE DIESEL TR 15154 12083 18080 0,00 2140505 ESSa- Tor
< 1193 10600020902 VEICWLO FILE TS 17681 32010020000000... | OLEQ DIESELTRF. U W18 W5 00 219505 BSS/A-Tor
1193 106060204025 \EICILO DAL 15759 32010020000000... | OLEO DIESEL-TRP 514 mEE BLe
1193 1600224003 EICLLO DVD-S194 17583 32010020000000... | OLE DIESEL-TRP. siss 8487 28487
1183 08080204045 \EICLLO EOO 5391 18502 32010020000000... CLEO) DIFSEL TR s 2w msw
1193 WE0BDTNB VEICILO FE0-@H6L 17676 32010020000000... | GLE DIESEL TR s omm 20,8 =
1193 WSOEO20032 VEICIA FZ-1FT7 175 32010020000000...  OLED DIESEL TRP U 17903 U030 219006 BSs/A-Tor
193] 160G0815051 VEICILO EXG 862 19159 32010020000000... | OLEO DIESEL-TRP. 51s4 206 D0 000 219006 BSS/A-Tor
1183 106060204058 \EICILO GELIGFGS 15084 32010020000000... OLEQ DIESELTRP Sl 10789 U283 Q00 2190306 ESS/A-TeY
193] 16080204430 \EICLLO GBY-4805 2129 32010020000000... | OLEQ CIESELTRE Bis 10aM WL 000 214006 MSS/A-TEr
1153 1080B0825261 \EICLLO OTE-S171 21068 | 32010020000000... | OLEQ CIESEL TRE suss  sses3  2smesn| 000 2140808 mss/A-Tar
1193 ARSIt TR B 1% AN, |8 F ATFRR TR wim amas wmosl  am ownwslmssm o
/| Editar Pl
Mot | BOTRPRPAMTZ | 80T TR RPA | Comporams E71000 - 161172023 080000 | [ Contames am Do repsiamon snatrezs ™| Awaor |

Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.
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Figura 3.8 — Arquivo R. C. Detalhado.xIsx contido na pasta Relatorios

| & 1 = | relatorios - O x

iniio  Compartihar  Exibir (7]

y [ >
! Recortar E T Novo item & Abrir - Selecionar tudo
& 4 x 1 B % rir EE]
J = | W] Copiar caminho « 1 ] Fadil acessa ™ Ediitar Limpar selegao
Fixarno  Copiar Colar

Mover Copiar  Excluir Renomear  Nova Propriedades
Acesso rapido ra~ ° ©

para~ para~ pasta
Area de Transferéncia Organizar Novo Abrir Selecionar

] Colar atalho o Mistorico & inverter selesdo

« v > Este Computador > Documentos > BOTS > busca_relatorios_controllers > relatorios v (] 0 Pesquisar em relat.

Nome Data de modificagdo Tipo Tamanho
7 Acesso rapido

i| R.C. Detalhado 21/11/2023 08:18 Planilha do Micros.. 13.578 KB
@ OneDrive

v % Este Computador
I Desktop
= Documentos
4 Downloads
&=l Imagens
b Musicas

# Objetos 3D

@ Videos
- Disca Local (C3)
= SysB (\\LINNT) (F)
= Public (\linfs01) ()
¢ Apl (WLINNT) (K)
=x TRP (\linfs01) (02
= Sysd (\\LINNT) (W)
=y Compartilhado (\\lir

b Rede

Titem 1 item selecionado 132 MB =
Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.

3.2.3 Relat6rio Razao de Frete Consolidado

O proximo passo consiste na geracdo do arquivo do Razdo de Frete
Consolidado. Para iniciar esta etapa do projeto, pressiona-se a tecla F8 no teclado
para fechar a tela atual e manter a janela limpa, como ilustrado anteriormente na
Figura 3, antes de abrir a préxima tela. E crucial manter um ambiente organizado,
evitando a abertura simultanea de varias telas para prevenir possiveis desorientacfes
do rob6 durante a execucéo da atividade e para otimizar seu desempenho.

ApOs esse procedimento, repete-se a insercao do codigo da tela na barra de
pesquisa. Para este relatorio especifico, o codigo a ser fornecido € o cCOFR305.
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Figura 3.9 — Cddigo da tela Raz&o de Frete

[ccorFRr3og [+]' 'Nap

Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.

Apos inserir o cédigo e simular a tecla ENTER para confirmar a pesquisa, a tela
do Razdo de Frete Consolidado é aberta. Apesar de ser uma tela distinta com
parametros diferentes, muitas das a¢des executadas no ultimo subcapitulo se repetem
neste cenario.

Durante o mapeamento do contexto, observou-se que, ao contrario do Razéo
C. Detalhado, ndo € possivel gerar um Unico arquivo do Razéo de Frete Consolidado
para os 4 segmentos clientes. Assim, a solugéo adotada foi utilizar a fungéo criada em
Python para executar todo o processo de extracdo desse relatério multiplas vezes,
ajustando apenas os parametros especificos para cada segmento. No total, a funcéo
€ executada 8 vezes, dado que, conforme mencionado anteriormente, € necessario
extrair 4 relatorios para o segmento Container Seara, um para cada codigo de terceiro.

Para ilustrar o processo de extracdo do relatério de Frete, sera utilizado os
filtros do segmento Seara Agro da JBS Transportadora apenas para exemplificar o

processo.
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Figura 3.10 — Tela Raz&o de Frete Consolidado gerado corretamente

. Corporate (Matriz) — [m] x
Administrativo Financeiro Comercial Fabrica # Favoritos .l iel i o Iig
Razdio de Frete Consolidado x
| F3 Executar  F8 Finalizar = F11 Masimizar @ cCOFR303 |
Parametros
Razdo de Frete Conselidado
Data Inicial [01/11/2023 | a [s1/01/2023 -
Empresa
Grupo Empresa 7||7 - D1vISEC TRANSPORTES
Mapa 106|[synchro - Documento Fiscal
Evento
Terceiro
Instrucio
Sub-Contratada |0-NGo ~ |Tipo de Relatorio (Matriz -
Tipo de Documento
Cédie Nome
588 5 - CTe - Emissor Integrado - TRP - Primério - Rodovidrio
7155 - TRP - CTe - Rodovidrio - Complemento de 1CMS
»
Matriz | BOTTRPRPA-MTZ | BOT TRP RPA | Corporate £710.00 - 16/11/2023 08:00:00 | "Confiamos em Deus, respeitamos a natureza.” | | Atalhos |

Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.

A Figura 3.10 apresenta 0 instante em que s&o exibidos os parametros
necessarios para a geracdao do relatério em foco. Novamente com a biblioteca
PyAutoGUI, o bot automatiza a insercéo de dados nos campos "Data Inicial", "a" (data
final), "Grupo de Empresa", "Mapa" e "Cdédigo" na gride "Tipo de Documento”. A
ilustracédo acima demonstra como o layout ficaria apos a devida insercao dos filtros da
Seara Agro.

Assim como feita na tela de Raz&o Contéabil Detalhado, a tecla F3 é acionada
para comecar a gerar os dados e repete-se a validagao do resultado, se o resultado
sera sem dados ou se 0 robd encontrara o icone azul da ancora que aparece quando

o relatério é gerado.
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Figura 3.11 — Relatério de Razéo de Frete Consolidado

£ Corporate (Matriz) — x
Administrativo. Financeiro Comercial Fabrica W Favoritos g “
Raz50 de Frete Consolidado x
‘ F3 Executar | F8 Finalizar  F11 Maximizar @ ccorR30s ‘
Pardmetros Resultado 1 X
e $ a@ =+ = ZEZ T @i Q|
Sig Empresa | Data Emissdo | Ultina aprov, NFE | Evento Nome Evento Veiculo | Placa | Tipo Veicuo Nome Tipo Yefculo Instrugdo | Nome Instrugdo | InstrugdoReferénda | Cidade Destino | UF Destino | Terceiro i
» PG 02/10/2023 2110 Frete - Valor do Frete 417894 HQRSHZB 1 FG -Truck até 11,50m (15 cab) BRASILANDIA Ms 3774617 3M TRANSPORT
e 02/10/2023 2072 Frete - Desconto Lavagem 417894] HQRSHZS 1/ ~Truck até 11,50m (15 cab) BRASILANDIA s 3774617 3M TRANSFORT
ma 02/10/2023 2072  Frete -Desconto Lavagem 341629/ LF7123 1/FG - Truck até 11,50m (18 cab) BOM JESUS DA LAPA BA 3650700 A M COMERCIO
A 02/10/2023 2110 Frete -Valor do Frete 341629 LIF7329 1/FG -Truck até 11,50m (18 cab) BOM JESUS DA LAPA BA 350700 A M COMERCIO
A 02/102023 2110  Frete - Valor do Frete 342279 MWL2D92 1 FG -Truck até 11,50m (15 cab) BOM JESUS DA LAPA | BA 3650700 A M COMERCIO
ma 02/10/2023 2072 Frete - Desconto Lavagem 342278 MWD 1/FG - Truck até 11,50m (18 cb) BOM JESUS DA LAPA BA 3650700 4 M COMERCIO
ma 02/10/2023 2072  Frete -Desconto Lavagem 316235 OKL8E6 1 1/FG - Truck até 11,50m (18 cab) BOM JESUS DA LAPA BA 3650700 A M COMERCIO
mA 02/10/2023 2110 Frete -Velor do Frete 316235 OKL8ES1 1/FG - Truck até 11,50m (18 cab) BOM JESUS DA LAPA BA 3650700 4 M COMERCIO
A 02/102023 2110  Frete - Valor do Frete 341966  LIR3A11 1 FG -Truck até 11,50m (15 cab) u BA 3650700 A M COMERCIO
ma 02/10/2023 2072 Frete - Desconto Lavagem 341866 LIRIATL 1/FG - Truck até 11,50m (18 cb) L] oA 3650700 4 M COMERCIO
Ter 02/10/2023 1043 G TRP - Gado Magro (Valor Senvigo) | 352711 FOASEDS 237/FG - Carreta Gaiols 2Pisos (54 cab) crXas =) 62692 ADERBAL RAMC
T6r 02/10/2023 1044/ FG TRP - Gado Magro (Outros) 352711 FOASEDS 237|FG - Carreta Gaiola 2 Pisos (54 cab) crIxas o 62692 ADERBAL RAMC
6t 02/10/2023 1043 |FG TRP - Gado Magro (Valor Servigo) | 352535 EOCEASL 237|FG - Carreta Gaiola 2Pisos (54 cab) CRIXAS ) 62692 ADERBAL RAMC
T6r 02/10/2023 1094 FG TRP - Gado Magro (Cutras) 35253 | EOC6AS1 257|F6 - Carrets Gaiola 2 Pisos (5+cab) RIS 50 62692 ADERBAL RAMC
Ter 02/10/2023 1043 FG TRP - Gado Magro (Valor Servigo) | 331565 CLITLIS7 237/FG - Carreta Gaiols 2Pisos (54 cab) RIS =) 62692 ADERBAL RAMC
Ter 02/10/2023 1044|FG TRP - Gado Magro (Outros) 331565 CUTLIST 237|FG - Careta Gaiola 2 Pisos (54 cab) cras o 62692 ADERBAL RAMC
6t 02/10/2023 1044 FG TRP - Gado Magre (Cutros) 349258 | CUHBHSS 237|FG - Carreta Gaiola 2Pisos (54 cab) CRIKAS ] 52692 ADERBAL RAMC
TGY 02/10/2023 1043|FG TRP - Gado Magro (Valor Servigo) | 349298  CUHBHS8 237|FG - Carreta Gaiola 2 Pisos (54 cab) CRIKAS GO 62692 ADERBAL RAMC
T6r 02/10/2023 1043 FG TR - Gado Magro (Valor Servigo) | 307913 EBIG88S 237/ FG - Carreta Gaiols 2Fisos (54 cab) RIS ) 62692 ADERBAL RAMC
Ter 021012023 1044|FG TRP - Gado Magro (Outros) 307913 316633 237|FG - Carets Gaiola 2 Pisos (54 cab) cras o 62692 ADERBAL RAMC
AGe 02/10/2023 2110 Frete -Valor do Frete 4194 LWT2384 1 FG -Truck até 11,50m (18 cab) NOVO SAQ JOAQ... |MI 3178325 ALLANCA TRAN:
AGB 02/10/2023 2072 Frete - Desconto Lavagem 4194/ LWT2364 1/FG - Truck até 11,50m (18 cab) NOVO SAO JOAQ... | MT 3178325 ALIANCA TRAN:
aGA minmn3 2110 Frete - Valor do Frefe 0351 701718 117G ~Truck até 11.50m (18 ca) Canarana wr TS ATANCA TRAN
m Edtarfiro -
< " J ’
Matriz | BOTTRPRPA-MTZ | BOTTRP RPA | Corporate 871000 - 16/11/2023 08:00:00 | *Confiamos em Deus, respeitamos a natureza” | | Atathos| |

Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.
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Se os dados forem carregados sem erros, o proximo passo consiste em salvar

o arquivo seguindo a mesma especificacdo apresentada na Figura 7. A Unica distin¢ao

€ que, por se tratar de outro relatorio, 0 nome do arquivo salvo na pasta de relatorios

sera "Seara Agro - R. F. Consolidado.xlIsx", com a ressalva de que cada relatério deve

conter o nome do seu segmento para facilitar no momento que os controllers forem

recolher seus arquivos no diretdrio.

Ao repetir o processo de extracdo do Razao F. Consolidado para os demais

segmentos, os arquivos de Razdo de Frete aparecem na pasta de relatérios da

seguinte maneira:
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Figura 3.12 — Arquivo R. C. Detalhado.xIsx contido na pasta Relatorios

| = | relatorios - O x
iniie  Compartihar  Exibir (7]
Recortar X B3 Novo item ~ v Abrir [ selecionar tudo
— s copiar caminho £ ] Facil acessa i Editar Limpar selegio
Fixarno  Copiar Colar SR Mover Copiar  Excluir Renomear  Nova Propriedades h 8 Inverter seleg
Acesso rapido H| Colar atalho para~ para - pasta - @ Histérico nverter selecao
Area de Transferéncia Organizar Novo Abrir Selecionar
<« v o > Este Computador > Documentos > BOTS > busca_relatorios_controllers > relatorios v O £ Pesquisar em relat...
Nome Data de modificacdo Tipo Tamanho
s Acesso rapido
I Container Seara TCG - RF. Consolidado 21/11/2 Planilha do Micros... 337 KB
& OneDrive K Container Seara TGY - RF. Consolidado 21/11/2 Planilha do Micros.
= Este Computador i Container Seara TSP - RF. Consolidado 21/11/2 Planilha do Micros.
i Container Seara TVG - RF. Consolidado 21/11/2 Planilha do Micros.
I Desktop N ! e
— B Frigorifica - RF. Consolidado 21/11/2i Planilha do Micros.
= Documentos .
3 £ RC. Detalhado 21/11/2023 Planilha do Micros...
Downloads 2 ~ I ~
£ Seara Agro - RF. Consolidado 21/11/2023 08: Planilha do Micros...
=] Imagens
D Musicas
# Objetos 3D
E Videos

w Disco Local (C:)

= SysB (WLINNT) (F)
= Public A\linfs01) (1)
=y Apl (WLINNT) (K2)
s TRP Q\linfs01) (0)
wy¢ Sysd (\\LINNT) (W:)
= Compartilhado (\\lir

¥ Rede

7 itens ==
Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.

3.2.4 Jungéao de Dados Razé&o de Frete e Base Segmento

Na fase anterior, o robd concluiu a extracdo dos relatérios de Razéo de Frete
Consolidado e Razéao Contabil Detalhado. Com os arquivos gerados e devidamente
armazenados na pasta "Relatérios”, a proxima etapa envolve uma manipulacédo
simples dos dados do Razé&o de Frete para garantir uma entrega mais abrangente ao
cliente.

No arquivo do Razédo de Frete Consolidado, aléem dos dados referentes aos
fretes realizados no més, a unica informacao disponivel sobre os veiculos utilizados
no transporte esta registrada na coluna "Placa". Durante o processo de mapeamento,
ficou esclarecido que os controllers realizam uma busca (PROCV) das placas no
Razado de Frete Consolidado, utilizando uma planilha adicional denominada "base
segmento”. Essa planilha contém informacdes atualizadas e abrangentes sobre todos
os veiculos da frota, seja ativos ou inativos, em cada operagéo.

Ao realizar o PROCV, os controllers incorporam da base segmento informacdes
suplementares, como Regional, Segmento, Filial, Ativo, Ccusto (centro de custo), Tipo

de Veiculo e Familia, proporcionando uma visédo mais completa e detalhada dos dados
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relacionados aos veiculos, 0 que possibilita uma analise mais robusta da operacao
em suas viagens.

Para dar inicio a etapa de juncao dos dados, o robd, por meio da biblioteca
Pandas, carrega a planilha Excel "Base_Segmentos_Filiais.xIsx" como um DataFrame
do Pandas, atribuindo-o a variavel base_segmento. Feito isso, inicia-se um loop sobre
os elementos da lista segmento. Para cada elemento i na lista, o cédigo executa as
operacoes dentro do bloco do loop.

Ainda utilizando a biblioteca Pandas, é feita a leitura do arquivo Excel do Razéo
de Frete. O nome do arquivo € construido usando o valor atual de i, que € um elemento
da lista segmento, ou seja, para cada segmento encontrado no nome dos arquivos de

Razdo de Frete armazenados na pasta relatorio.

#importa planilha base segmento DataFrame
base segmento=pd.read_excel(r'\\mtzqvfs01\QlikSenseCorporativo\Apoio\TR
P/Base_Segmentos_Filiais.xIsx’)

for i in segmento:
razao_frete = pd.read_excel(caminho_relatorios + \\' +i + f' - R.F.

Consolidado.xIsx', header=1)

Quanto ao arquivo da base segmento, € realizado um filtro das linhas em que
a coluna 'Ativo' é igual a '1-Sim’, e o resultado € armazenado em outro DataFrame
chamado base segmento2. Sendo assim, base segmento2 armazena apenas 0S

dados de placas que estédo ativas na JBS Transportadora.

#---Filtrar a base segmentos onde a coluna 'Ativo’ € igual a '1-Sim'

base_segmento2 = base_segmento[(base_segmento['Ativo’] =="'1-Sim")]

Em seguida, € realizada uma operacéo de juncéo (merge) entre os DataFrames
razao_frete e base_segmento2 com base na coluna 'Placa’. O resultado é
armazenado em tabela_unida.

Por fim, o DataFrame resultante € salvo como um novo arquivo Excel porém
mantendo o mesmo nome de pré-defino ao gerar os relatérios, dessa forma, ao salvar

os DataFrames novamente na pasta de relatorios, o robd apenas ira sobrescrever os
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antigos arquivos de Razdo com os novos contendo as colunas a mais. O nome do
arquivo € novamente construido com base no valor atual de i (segmento). O

argumento index=False evita a inclusdo de indices no arquivo Excel.

#unindo a tabela Razéo de Frete (esquerda/left) com a Base Segmento
(direita/right) na chave 'Placa’
tabela_unida = razao_frete.merge(base_segmento2[['Placa’, 'Regional,
'Segmento’, 'Filial', 'Ativo’, 'Ccusto’, 'Tipo Veiculo', 'Familia], left_on='Placa’,
right_on='Placa’, how='"left")

#Criar um excel da tabela gerada
tabela_unida.to_excel(caminho_relatorios + \\' + i + f - R.F. Consolidado.xIsx,
index=False)

3.2.5 Cria Arquivo Zip

A penultima etapa do rob6 consiste em gerar um arquivo .zip que inclui todos
os documentos do diretério "relatérios". Essa medida visa facilitar a disponibilizacéo
dos arquivos para 0s segmentos.

O trecho de cdadigo abaixo utiliza a biblioteca shutil para criar um arquivo zip a

partir da especificacdo do diretério Relatorios.

#criacdo de pasta zip com todo contetdo
caminho_zip=.make_archive(os.path.join(caminho_zips, f{nome_arquivo’),

'zip', caminho_relatorios)

No terceiro argumento é especificado o caminho do diretdrio que seré salvo o
zip criado (caminho_relatorios). Para todo arquivo compactado que o robé criar sera

salvo numa pasta especifica para receber os zips.
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Figura 3.13 — Tela Pasta Relatério Zip

1 s Extrair zips - O X

Inicio  Compartihar  Exibir | Ferramentas de Pasta Compactada 7]
j & Recortar P B x -i 7 Novo item ~ W T Abrir v HH Selecionar tudo
= U v

M-] Copiar caminho T | Facil acesso ~ Editar Limpar selecio
Mover Copiar  Excluir Renomear  Nova Propriedades
para~ para~ ° pasta ©

Fixarno  Copiar Colar

Acesso rapida ljccha=ih

@ Histérico DD Inverter selecdo
Area de Transferéncia QOrganizar Nove Abrir S

« v 1 > Este Computador » Documentos »> BOTS > busca_relatorios_controllers > zips ~ O J Pesquisar em zips

Nome Data de modificagdo Tipo Tamanho
st Acesso rapido
i Relatorios ERP 24.22.2023 08_56 26/11/2023 08:17 Pasta compactada 44.941 KB
@ OneDrive

9 Este Computador

I Desktop

=| Documentos

4 Downloads

= Imagens

J‘ Musicas

¥ Objetos 3D

E Videos

. Disco Local (C)

=x SysB QWLINNT) (R
=y Public (\linfs01) (J:)
= Apl (\LINNT) (K)
=x TRP (\\linfs01) (O2)
¢ Sysd (WLINNT) (W:)
=x Compartilhado (\linfs01) (Z))

¥ Rede

Titem  1item selecionado 43,8 MB E‘ —

Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.

O nome da pasta incorpora a data e a hora de criacado do arquivo, garantindo
gue, ao longo do dia e nas execucdes subsequentes do bot, a pasta seja gerada com
identificadores unicos. Essa abordagem evita a sobreposicdo com a pasta anterior e

a possivel substituicdo do ultimo arquivo ZIP.

3.2.6 Upload do arquivo Zip na Intranet

Inicialmente, a proposta era disponibilizar os relatérios para os funcionarios por
meio de uma pasta de rede compartilhada. No entanto, devido a dispersdo das
equipes, especialmente aquelas que ndo operam na unidade de Lins, essa ideia foi
inviabilizada. Como alternativa, optou-se por disponibilizar os arquivos no formato .ZIP
na Intranet da empresa. A Intranet € uma plataforma web interna, acessivel a todos
os colaboradores da rede JBS, permitindo o acesso de qualquer local conectado a
internet da organizacao.

Para automatizar a navegag¢do no navegador Chrome, foi empregada a

biblioteca Selenium. A funcdo "driver.get’ recebe a varidvel ‘caminho_intranet’, que
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contém a URL da pagina de Compartilhamento de Projetos da Transportadora na
Intranet.

Além disso, foi implementada a func¢do “driver.implicitly_wait’, que estabelece
um tempo maximo de espera para a localizacdo de elementos na pagina antes de
gerar uma excecao. Isso significa que, se o script estiver procurando por um elemento
na pagina e nao o encontrar imediatamente, ele aguardara até o tempo especificado,
neste caso, 10 segundos, antes de desistir.

Segue o trecho de codigo responsavel pelo upload da pasta na Intranet:

# Upload de pasta na Intranet

chrome_options = webdriver.ChromeOptions()

chrome_options.add_argument('--no-proxy-server'’)

driver=webdriver.Chrome(‘chromedriver.exe’,
chrome_options=chrome_options)

driver.get(caminho_intranet)

pg.sleep(4)
driver.implicitly _wait(10)

AN
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Figura 3.14 — Operacéao Transporte TRP

m Negécio Operago Tramsporte © X

€« C @ intranetjbs.com.br/area/N

IntranetyBs

DIA ADIA

MEU LOCAL

SOBREAJBS |  RH

e
hed

Negocio Operagao Transporte TRP

COmpamlhamenlo de Projems da Transponadora

@ novo documento

{J8s)

eEePpERREE

Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.
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Apbs aberta a tela de Compartilhamento de Projetos, é feita a inclusao do novo

documento em uma pasta na Intranet conforme exibido na Figura 3.15.

Figura 3.15 — Inclusédo de novo documento

i
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@ Abrir
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B Este Computador

b Rede

{J8s)

t & » Cibele Da Silva Lhamas

Area de
Trabalho

\

{
Favoritos

Videos

BEEEBREEB

1=

Contatos

-
Imagens

Videos

Nome: [\ Users\userteprpa2\Documents\BOTS\BuscaRelatoriosControll

Desktop  Document

~ &

Imagens Links

WINDOWS  Citrix WEM
Agent Init

R
# 2 (&
X
s | mu -5 % © v
~ [ o
N
X

Document  Downloads

os dicionar um documento
Music Musica um arquivo |_Escomer arquivo | Nenhum arquivo escolhido
e e o s ot ok o el e

CitraWEM  NTUSERDA
Agent T 3 Destino

@érios sobre a

Todos o5 arquives

Usertrp rpa2

Fonte: Elaborada pelos autores, 2023.
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Para confirmar a efetivacao do upload do arquivo ZIP na Intranet, o bot realiza
uma validacéo adicional. Nesse estagio, usa-se a estrutura "try/except’, na qual o robd
procura por um elemento na pagina contendo um link de texto correspondente ao valor
armazenado na variavel ‘'nome_zip', que armaneza o nome do ultimo arquivo ZIP
gerado.

Entretanto, caso essa busca néao tenha éxito, o robd interrompe o processo e
registra uma mensagem informativa por meio da biblioteca “logging” do Python. Essa

mensagem indica que o bot ndo conseguiu concluir o upload do arquivo ZIP.

4 CONCLUSOES

Apbs a conclusao dos scripts, estimou-se que o robd requer aproximadamente
10 minutos para gerar e disponibilizar os relatérios na Intranet até a metade do més.
Entretanto, mais préximo do encerramento do més, esse periodo se estende para
cerca de 20 minutos, considerando que os relatérios demandam mais tempo para
carregar no Corporate devido ao expressivo volume de dados.

Conforme especificado na fase de mapeamento do contexto, 0s times
anteriormente consumiam aproximadamente 5 minutos para a geracao do relatorio de
Razao Contabil Detalhado e cerca de 8 minutos para o Razéo de Frete Consolidado,
incluindo a jungdo dos dados com a Base Segmento. Como resultado, a
implementacg&o do rob6 resultou em uma economia significativa de 15 minutos diérios
para o relatério Contabil e de 24 minutos para o relatério de Frete, considerando que
ambos eram gerados manualmente cerca de 3 vezes ao dia para um
acompanhamento mais eficaz de cada time.

Ao longo do desenvolvimento do projeto, ficou evidente o grande interesse por
parte dos controllers em contar com um rob6 que ndo apenas gerasse e extraisse 0s
relatérios, mas também realizasse a juncdo dos dados do arquivo Base Segmento
com o relatério de Razdo de Frete Consolidado. A utilizacdo recorrente entre 0s
usuarios e a ferramenta proporcionou uma oportunidade continua de melhorias, a
medida que, com o tempo, foram identificados pontos no processo passiveis de
otimizacao.

Apébs algumas semanas, os controllers identificaram novas funcionalidades que
poderiam aprimorar ainda mais a eficiéncia do robd. Por exemplo, sugeriram que o

bot comecasse a gerar ndo apenas os relatérios do més atual, mas também do més
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anterior até o 5° dia Gtil do més. Essa sugestao surgiu devido a particularidade em
alguns casos, nos quais ndo é possivel faturar todos os fretes até o final do més,
resultando na necessidade de faturar ao longo dos primeiros dias do més atual, que
sao contabilizados na competéncia do més anterior.

Outra solicitacao feita posteriormente foi a integracdo dos dados da base
segmento com o relatdrio de Razao Contabil Detalhado, uma atividade que néo tinha
sido proposta na fase inicial de mapeamento. Essas adaptacbes e evolugoes,
impulsionadas pela experiéncia pratica, refletem o carater dindmico do processo de
automacao e a capacidade de resposta do robd as necessidades emergentes dos
usuarios.

Por fim, espera-se implementar as novas solicitacdes até dezembro de 2023 e
manter o suporte continuo aos usuarios para eventuais manutencdes ou melhorias
gue possam ser requisitadas. A boa receptividade por parte dos usuarios atuais
resultou em um interesse adicional por parte de dois segmentos que inicialmente nao
estavam interessados em se envolver no projeto. Diante desse interesse, até janeiro
de 2024, esta planejado mapear e programar o robd para a geracdo de novos
relatorios destinados a esses dois novos usuarios do software. Essa expansdo do
escopo reflete ndo apenas a eficacia do robd, mas também a crescente demanda e

reconhecimento da utilidade da automacao dentro da organizacéo.
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